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KARTA OPISU PRZEDMIOTU
'Wydzial Automatyki i robotyki
Kierunek Automatyka i Robotyka
Specjalnosé Technologie informacyjne w automatyce
Semestr VIII Rok akademicki 2026/2027
Stopien studiow 1

Nazwa przedmiotu

Systemy robotéw autonomicznych

Kod przedmiotu

SRA

F.aczna liczba godzin

18 |Tryb

jstacjonarny

|niestacj onarny

Profil ksztalcenia

OsélnoakademiekiAA) [Praktyczny (P)

Forma zaje¢

Wyktad, laboratorium

Jezyk przedmiotu polski
Liczba punktow ECTS 3
Prowadzacy zajecia
Forma prowadzonych zaje¢ wyklad
Wymiar zajeé 9
Stopien naukowy, imie¢, nazwisko
Prowadzacy zajecia
Forma prowadzonych zajeé laboratorium
Wymiar zajeé 9

Stopien naukowy, imie, nazwisko

Wymagania wstepne

Teoretyczne podstawy automatyki i robotyki, Teoria
systemOw, Robotyka, Elementy sztucznej inteligencji

Zalozenia i cele przedmiotu

decyzyjnymi.

Zaprezentowanie wiedzy dotyczacej metod planowania
dziatan w srodowisku statycznym i dynamicznym.
Przedstawienie sposobow modelowania obiektow.
Zapoznanie z metodami podejmowania decyzji i systemami

Metody dydaktyczne

Wyklad.

Cwiczenia praktyczne na stanowiskach.
Praca wlasna w formie studiow literaturowych i
rzygotowania sprawozdan.

Efekty uczenia si¢ (odniesienie do charakterystyk poziomow Polskiej Odniesienie do Odniesienie do
Ramy Kwalifikacji) efektow dla efektow uczenia
kierunku sie wg Polskiej
Ramy
Kwalifikacji
WIEDZA 01. Zna budowe i zastosowanie systemow P6S WG
— absolwent zna i autonomicznych. K W08 P6S WG _INZ
rozumie: 02. Zna sposoby reprezentacji wiedzy i metody K W10
modelowania $rodowiska.
03. Umie wymieni¢ sposoby rozwigzywania
probleméw planowania i sterowania.
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04. Zna roznice miedzy $rodowiskiem statycznym i
dynamicznym.
01. Potrafi zaimplementowa¢ wybrane algorytmy
sterowania reaktywnego. K U10
UMIEJETNOSCI |02. Umie oprogramowac system sensoryczny K UI8 P6S UW
— absolwent 03. Umie zbudowa¢ mape otoczenia na podstawie K U19 P6S UW INZ
potrafi: danych sensorycznych. K U26 - =
04. Potrafi zastosowac algorytmy planowania dziatan -
w dynamicznie zmieniajacym si¢ srodowisku.
S01 Rozumie i potrafi stosowac¢ zasady BHP w trakcie
pracy z urzadzeniami elektronicznymi w laboratorium
I;PO &%%E%I\IIECJE i poza nim. K K01 P6S KK
_ absolwent iest S02 Umie pracowac w grupie. K K03 P6S KO
otéw do J S03 Rozumie koniecznos¢ cigglego ksztalcenia sie K K04 P6S KR
& oraz pozyskiwania wiadomosci o nowych trendach w
automatyce.
Tres$ci programowe
Lp. Tematyka zajec Liczba godzin
Forma zaj¢¢ - wyktad
1 Wprowadzenie do systeméw autonomicznych. 1
) Srodowisko statyczne i dynamiczne. 1
3 Modelowanie srodowiska. 1
4 Budowa systeméw autonomicznych. 1,5
5 Systemy czasu rzeczywistego. 1
6 Rézne metody sterowania autonomicznego 1
7 Metody lokalne i globalne planowania dziatan. 1,5
8 Kolokwium 1
Forma zaj¢¢ - laboratorium
1 Zapoznanie ze Srodowiskiem programowania i sterowania robotow. 1
) Algorytm unikania kolizji. 2
3 Tworzenie mapy otoczenia. 2
4 Planowanie ruchu robota mobilnego w dynamicznie zmieniajacym sie Srodowisku. 4
Forma i warunki zaliczenia Egzamin pisemny
przedmiotu Koncowa ocena z laboratoridéw zalezy od oceny ze sprawdzianu koncowego
oraz/lub aktywno$ci w realizacji zagadnien na poszczeg6lnych zajeciach
Metody weryfikacji efektow Nr efektu uczenia si¢
uczenia sie z sylabusa
Zaliczenie laboratorium U01 —U04, KO1 —KO03
Egzamin pisemny W01 — W04, K03
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PWN 2012

Naklad pracy studenta
Liczba godzin

Zajecia dydaktyczne 18
Przygotowanie si¢ do zajeé 30
Studiowanie literatury 10
Udzial w konsultacjach

Przygotowanie projektu / eseju / prezentacji itp. 10
Przygotowanie si¢ do egzaminu / zaliczenia 10
Inne

L. ACZNY naklad pracy studenta w godz. 78
Liczba punktow ECTS 3




